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Dlsposltlf de pompe perlstaltlque. 

(§7) ^invention conceme un dlsposltif de pompe peristalti- 
qtJe. 

La dlsposltlf de pompe comprend d'une part un insert 
(10) et d'autre part un ensemble moteur (30). L'lnsert com- 
prend essentiellement une parol (16) et une conduite (22) 
en un materiau ddformable. L'ensemble moteur comprend 
un arbre d'entratnement (38), un plateau (50) sur lequel 
sont montes a. rotation des moyens de gukiage (54, 64) de 
gaJets (48) aptes a cooperer avec la conduite (22). Sous 
Feffet de r Insert Ion de Tarbre (38), les galets (48) sont re- 
pousses vers Pexterieur en comprlmant la conduite (22) en- 
tre eux-memes et la parol (16) de Pinsert 
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La pr&ente invention a pour objet un dispositif de pompe 
p&istaltique. 

Les pompes peristaltiques sont notamment, mais non 
exclusivement, utilises dans le domaine medical pour delivrer des 
5 medicaments sous forme liquide, par exemple pour des perfusions avec 
un debit tr&s r6gulier. 

De fa^on classique, par exemple comme cela est decrit dans les 
demandes de brevet fran$ais Nos. 2 383 333 ou 2 644 212, ces pompes 
se composent d'un ensemble moteur et d'une cassette. La cassette est 

10 constitute essentiellement par un tube dans lequel circule le liquide a 
pomper, ce tube etant deformable et plaque contre une paroi. A 
l'intlrieur d'une boucle que forme ce tube, on trouve une pluralite de 
galets qui sont globalement entrainds en rotation sur eux-memes, ces 
galets ecrasant ponctuellement le tube. L'entrainement des galets est 

IS obtenu par la rotation de l'arbre de l'ensemble moteur lorsque la cassette 
est montle sur ce dernier. Entre ces points d'ecrasement, on ddfinit dans 
le tube des chambres remplies de liquide, la rotation des galets 
provoquant le deplacement de ces chambres depuis l'entree du tube 
jusqu'a sa sortie. On obtient ainsi le transfert du liquide de l'entree du 

20 tube vers sa sortie avec un d6bit tres precis et qui depend d'une part du 
volume du tube entre deux points d'ecrasement et bien sur de la vitesse 
de rotation de l'ensemble des galets. 

On comprend qu'entre deux operations d'administration de 
medicaments la partie moteur de la pompe peut etre conservde mais que 

25 le tube devant bien sur Stre change, c'est en realite l'ensemble de la 
cassette qui doit etre change. Or cette cassette comporte non seulement 
le tube mais egalement les galets d'entrainement dont Tusinage doit etre 
trds prdcis pour obtenir effectivement une grande precision de 
pompage. En d'autres termes, le cout de la cassette tout en etant r£duit 

30 par rapport a celui de l'ensemble moteur n'en est pas moins non 
negligeable. 

Un objet de la pr&ente invention est de fournir un dispositif de 
pompe peristaltique dans lequel ce qu'on a appele la cassette et qui doit 
etre jetde apres chaque utilisation presente une structure plus simple et 
35 done un cout plus reduit. 
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Pour atteindre ce but, le dispositif de pompe peristaltique selon 
rinvention se caracterise en ce qu'elle comprend : 
un premier ensemble comportant : 

- des moyens d'entrainement en rotation, 

5 - un arbre entraine en rotation par lesdits moyens d'entrainement 

et prdsentant une extremite libre, 

- un boitier prdsentant une cavite dans laquelle fait saillie 
Textremit6 libre dudit arbre, 

- une pluralite de galets, chaque galet presentant un axe de 
10 pivotement et une face laterale active de revolution autour dudit axe, et 

- des moyens de montage desdits galets comprenant : 

. un plateau monte d^plagable dans ladite cavit6 selon l'axe 
dudit arbre et presentant un orifice apte & laisser passer 1'extremite libre 
dudit arbre, 

15 . des moyens mobiles en rotation autour de la direction de 

l'axe dudit arbre par rapport audit plateau, lesdits moyens mobiles 
comprenant des moyens pour sensiblement immobiliser en translation 
lesdits galets par rapport audit plateau selon la direction de leurs axes de 
pivotement et pour maintenir l'axe de pivotement desdits galets 

20 paralleles audit axe de l'arbre, pour autoriser la rotation de chaque galet 
et pour guider en translation selon des directions rayonnantes les axes 
desdits galets ; et 

un deuxidme ensemble independant du premier comprenant : 

- une paroi comportant au moins une portion cylindrique, et 

25 - une conduite tubulaire deformable solidaire de la face interne 

de ladite paroi, 

par quoi, en engageant ledit deuxieme ensemble autour des galets du 
premier ensemble, la paroi laterale desdits galets vient au contact de 
ladite conduite tubulaire en se depla$ant vers l'axe de rotation des 
30 moyens de montage de telle mantere qu f une partie de chaque galet soit 
disposee en regard dudit orifice, et 

par quoi, en enfon^ant lesdits moyens de montage dans la cavite dudit 
premier ensemble, l'extremite libre dudit arbre penetre a travers ledit 
orifice de telle mani&re que sa paroi laterale vienne au contact de la 
35 paroi laterale desdits galets en 6cartant lesdits galets dudit axe de l'arbre 
selon les directions rayonnantes en provoquant l'ecrasement localise de 
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ladite conduite tubulaire entre lesdits galets et ladite paroi du deuxi&me 
ensemble. 

On comprend que ce qui est appeie deuxteme ensemble constitue 
Tequivalent d'une partie de la cassette de Tart antfrieur et sera appete 
5 Tinsert. Celui-ci a une structure tr&s simple puisqu'il se rdduit h une 
portion de paroi munie de preference d'un couvercle et de la portion de 
tubulure d£formable qui coop&re avec les galets. Cette structure est 
done tits simple et peu on&euse. On comprend que Tensemble de 
galets fait partie intfgrante du premier ensemble, e'est-i-dire du 

10 dispositif moteur, celui-ci n'etant bien sur pas change entre deux 
utilisations de la pompe peristal tique. 

On comprend egalement que, grace a la presence du plateau et 
des moyens de montage, il est possible de choisir des diam&res de 
galets diffcrents d f une pompe & une autre, ce qui permet de modifier le 

IS debit de la pompe pour une vitesse de rotation donnee. Bien entendu, il 
faut adapter le diam£tre de Farbre moteur d'entrainement au diamdtre 
des galets pour assurer le contact entre Farbre et les galets. 

Selon un mode pref6r6 de mise en oeuvre du dispositif de pompe, 
ladite cavite du boitier du premier ensemble est sensiblement 

20 cylindrique de revolution autour dudit arbre et comporte un fond, et il 
se caract£rise en ce que ladite cavite comporte en outre des moyens de 
guidage en translation dudit plateau selon la direction dudit arbre, et en 
ce qu'elle est munie de moyens elastiques interposes entre ledit fond et 
ledit plateau tendant & ^carter ledit plateau dudit fond. 

25 De preference Egalement, lesdits moyens de montage des galets 

comprennent une plaque montee libre en rotation sur ledit plateau 
autour de Taxe de Torifice dudit plateau et munie d'un passage en regard 
dudit orifice apte a laisser passer ledit arbre. 

D'autres caracteristiques et avantages de la pr&ente invention 

30 apparaitront mieux a la lecture de la description qui suit d v un mode de 
realisation de Tinvention donne a titre d'exemple non limitatif. La 
description se reftre aux figures annexees sur lesquelles : 

- la figure 1 est une vue de dessus du dispositif moteur avant la 
mise en place de Tinsert ; 

35 - la figure 2 est une vue de dessus de Tinsert ; 
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- la figure 3 est une vue en coupe verticale du dispositif de 
pompe montrant Tinsert et le dispositif moteur separes ; 

- la figure 4 est une vue semblable h la figure 3 mais montrant 
Tinsert engage sur les galets du dispositif moteur ; 

5 - la figure 5 montre une partie du dispositif de pompe 

peristaltique selon une premiere variante de realisation ; 

- les figures 6a et 6b montrent en vue de dessus respectivement 
l f engagement de Tinsert et Tenfoncement de Tinsert et des galets selon la 
premiere variante de realisation ;et 

10 - la figure 7 montre une vue partielle de la partie moteur d'une 

deuxieme variante de realisation. 

Comme on Ta d€jk indique le dispositif de pompe peristaltique 
selon Tinvention se compose d'une part d'un ensemble moteur et d'autre 
part d'un deuxieme ensemble constituant Tinsert. 

IS En se r£f£rant tout d'abord aux figures 2 et 3, on va decrire 

Tinsert qui porte la reference generate 10. Comme le montre la figure 2, 
Tinsert 10 comporte un boitier 12 qui definit une cavite interne 
cylindrique 14. La cavite 14 est limitee par une paroi laterale 
cylindrique du boitier 16 correspondant a un angle au centre C 

20 superieur a 180* et qui est par exemple de Tordre de 210 # , la paroi de la 
cavite etant compietee par une portion massive 18. Comme le montre 
mieux la figure 3, le bord superieur de la paroi 16 est de preference 
ferme par un couvercle transparent ou non 19. En revanche, Textremite 
inferieure 20 de la paroi 16 est ouverte. En d'autres termes, la cavite 14 

25 est debouchante a son extremite inferieure. A Tinterieur de la cavite 14 
est montee une conduite tubulaire 22 realisee en un materiau 
deformable comme on Texpliquera ulterieurement De preference, au 
repos, cette conduite tubulaire 22 a une section droite en forme 
sensiblement d'ellipse dont le grand axe est paralieie & la direction de la 

30 hauteur de la paroi. La conduite tubulaire 22 est logee plus predsement 
dans un evidement incurve 24 de la face interne de la paroi 16. 
Uextremite d'entree 22a et Textremite de sortie 22b du tube 22 sont 
fixees dans la partie massive 18 du boitier de Tinsert 10. Le tube 22 est 
ainsi totalement immobilise a Tinterieur du boitier de Tinsert. Cdmme le 

35 montre la figure 1, la face du tube 22 tournee vers Tinterieur de la cavite 
14 est libre. 
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En se referant maintenant aux figures 1 et 3, on va d&rire un 
premier mode de realisation de la partie moteur du dispositif de pompe 
peristaltique. La partie moteur qui porte la reference generate 30 
comporte essentiellement un boitier 32 definissant une cavite 34 apte h 
5 recevoir la cassette 10 comme on l'expliquera ulterieurement. La partie 
moteur 30 comporte egalement, monte sur le boitier 32, un moteur 36 
de type convenable dont l'arbre de sortie 38 fait saillie a Tinterieur de la 
cavite 34 selon Faxe de revolution de la cavite XX\ L'arbre 38 
comporte, dans ce mode, une extremite libre tronconique 40. Comme le 

10 montre mieux la figure 1, la forme de la cavite interne 34 du boitier 32 
coincide avec la forme externe du boitier 12 de la cassette. La cavite 34 
presente un fond 42 a travers lequel passe l'arbre 38 par l'ouverture 44. 
A l'intfrieur de la cavite 34, on trouve un ensemble 46 de montage de 
galets 48. Dans le mode particulier de realisation dfcrit en liaison avec 

IS les figures 1 et 3, le nombre de galets est egal a 3 et its sont references 
48a, 48b et 48c. 

L'ensemble de montage 46 est constitul essentiellement par un 
plateau SO dont le bord externe 50c coincide avec la paroi interne de la 
cavity 34. Ainsi le plateau SO peut se deplacer a l'interieur de la cavite 

20 34 tout en etant guide en translation selon la direction XX V . Le plateau 
SO presente un orifice axial 52. 

Sur le plateau 50 est montee une plaque de guidage des galets 54. 
Dans l'exemple considere, la plaque 54 est montde rotative autour de 
l'axe XX 9 par rapport au plateau 50 mais elle est immobilisee en 

25 translation par rapport a ce meme plateau selon la direction XX 1 . Ce 
r&ultat est obtenu en pr£voyant par exemple dans la partie centrale de 
la plaque 54 un manchon cylindrique 56 se terminant par une levre 58 
qui coopere avec un epaulement inferieur 59 du centre du plateau 50. 
Le manchon 56 de la plaque 54 definit un orifice axial 60 de diametre d 

30 sup£rieur au diametre d' de Tarbre 38. La plaque 54 presente des 
rainures radiales 62a, 62b et 62c dont le nombre est egal au nombre de 
galets 48. La plaque 54 est completee par une plaque sup£rieure 64 
solidaire de la plaque 54 et elle-meme munie de fentes radiales 66a, 
66b et 66c colncidant avec les rainures 62a de la plaque inferieure 54. 

35 Chaque galet 48a & 48c comporte un axe de pivotement xx f 

materialise par un arbre 68 dont les extr6mites 70 et 72 font saillie hors 
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des faces d'extremite 74 et 76 de chaque galet. Les extremites 70 et 72 
de l'axe de chaque galet penetrant dans les rainures 62 et 66 
respectivement de la plaque inferieure 54 et de la plaque superieure 64. 
La distance entre ces deux plaques est tres legerement supeneure a la 
5 hauteur h des galets de telle maniere que ceux-ci puissent pivoter 
librement autour de leur axe xx' tout en 6tant sensiblement immobilise 
en translation selon la direction XX'. Comme le montre la figure 3, 
chaque galet comprend une face laterale, de presence bombee, 80 qui 
presente autour de l'axe xx' un diametre D. 

10 En outre, un ressort 78 ou tout autre systeme elastique adapts est 

dispose dans la cavite 34 du dispositif moteur et est interpose entre le 
fond 42 de la cavite" et la face inferieure 50b du plateau 50. Le ressort 
tend done a maintenir en position haute le plateau 50 a l'interieur de la 
cavite' 54, le plateau 6tant retenu par un epaulement 79 de la p£riph6rie 

15 de la cavite 34. 

En se referant maintenant plus particulierement aux figures 3 et 
4, on va decrire le mode d'utilisation du dispositif de pompe 
peristaltique selon son premier mode de realisation. 

Initialement, on a d'une part l'ensemble moteur 30 avec son 

20 plateau 50 en position haute sur lequel sont emprisonnes les galets 48a 
a 48c. Par ailleurs on a l'insert 10 dans lequel est fixee une partie de la 
tubulure 22 dans laquelle circulera le liquide a pomper. Cest ce qui 
represent^ sur la figure 3. 

Dans un premier temps, on engage l'insert 10 autour des galets 48 

25 du dispositif moteur 30. Get engagement se fait aiseinent puisque les 
galets 48 peuvent se deplacer librement vers l'axe XX' sous 1'effet du 
contact entre la partie du tube 22 qui fait saillie dans la cavite" de l'insert 
et la surface laterale 80 des galets 48a a 48c. Comme le montre la figure 
4, a la fin de cette operation, une partie de la face d'extremite inferieure 

30 76 des galets 48 fait saillie au-dessus de l'orifice axial 60 de la plaque 
54. 

La figure 4 montre l'insert engage autour des galets 48. Les galets 
et l'insert sont maintenus en position haute sous Taction du ressort 78 
tendant a repousser le plateau 50 vers l'extremite supeneure de la cavite 
35 34 grace a l'epaulement 79. Dans un deuxieme temps, on enfonce 
l'insert 10 et done le plateau 50 en comprimant le ressort 78. Durant 
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cette operation, l'extr&iiitf tronconique 40 de 1'arbre 38 repousse 
progressivement les galets 48a & 48c en les ecartant de l f axe XX', ce qui 
tend bien sur a comprimer localement le tube 22 aux trois zones de 
contact. Lors de cet ecartement, les galets sont guides par les glissidres 
5 radiales 62 et 66. Lorsque le plateau 50 est entierement enfonc£ dans la 
cavite 34 et concomitamment Tinsert 10, la paroi laterale 38a de 1'arbre 
d'entrainement 38 coopdre avec pression avec les parois laterales 80 des 
trois galets 48a, 48b, 48c, ceux-ci par ailleurs obturant complement le 
tube 22 aux points de contact avec les galets. Lorsque cette operation 
10 est terming, des moyens d'enclipsage non represent^ sur les figures 
permettent de maintenir 1'insert 10 a l'interieur de la cavit6 34 du boitier 
32. Dans cette position, le dispositif de pompe peristaltique est pret d 
fonctionner. 

Comme cela est bien connu, sous l'effet du moteur 36 et de la 

IS rotation de 1'arbre 38 par frottement entre celui-ci et la paroi laterale 
des galets 48, on provoque la rotation des galets autour de leurs axes xx ? 
et la rotation globale de ces galets autour de l'axe XX' par 
l'intermediaire de la plaque 54. II en r&ulte la mise en circulation du 
liquide dans la conduite 22. 

20 En outre, il faut souligner que, grace a la presence du plateau 50 

et de la plaque de guidage 54 des galets 48, on peut choisir le nombre et 
le diametre D des galets afin de definir le debit pour une vitesse de 
rotation donnle de 1'arbre 38. II faut bien sur adapter le diametre d' de 
celui-ci pour obtenir effectivement l'obturation du tube 22 aux points 

25 de contact avec les galets. 

La figure 5 montre une variante de realisation qui permet de 
faciliter l'engagement de 1'insert 10 autour des galets 48 puis le passage 
de rextremite de 1'arbre 38 entre les galets. 

La figure 5 montre que la peripheric de la face inferieure 76 des 

30 galets 48 est biseautee en 82. En outre, Textr^mite libre de 1'arbre 38 qui 
est alors r6f£renc£e 40' pr&ente, dans un plan axial, une courbure qui va 
en diminuant depuis la paroi laterale 38a de 1'arbre jusqu'a son sommet 
84. 

En outre, dans les rainures radiales 62 et 66 qui re^oivent les 
35 extremites 70 et 72 des axes de pivotement des galets sont montes des 
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ressorts de rappel 86 ou autres systemes elastiques qui teodent a 
repousser les galets vers l'axe XX* du plateau 50. 

Ces ressorts soot interposes entre l'extremitg 70 ou 72 de l'axe de 
pivotement des galets et l'extremte fermee 88 des rainures 62 ou 66. 
5 On oomprend que les dispositions decrites en liaison avec la 

figure 5 facilitent la mise en place de l'insert 10 autour des galets 48 
puisque ceux-ci sont maintenus a proximite de l'axe XX' par les 
ressorts 86. 

Lors de 1'enfoncement du plateau 50, la forme particuliere de 

10 Textremitd 40' de l'arbre et le biseau prevu a la penphene des faces 
inftrieures des galets favorisent le passage de l'arbre entre les galets par 
repoussement de ces demiers du fait de la compression des ressorts 86. 
Lors du fonctionnement de la pompe peristaltique, ces ressorts 
accroissent la force de contact entre la paroi laterale 80 des galets et la 

IS paroi laterale de l'arbre. 

En se referant maintenant a la figure 7, on va decrire une 
deuxieme variante de realisation du dispositif de pompe peristaltique. 
L'insert 10 n'etant pas modifie, on va decrire seulement les 
modifications apportees aux moyens moteurs 30'. Le plateau 50* est 

20 toujours muni de son orifice axial 52 et son epaulement 59. Un 
manchon 90 est monte" libre en rotation dans l'orifice 52. II est 
immobilise' en translation selon la direction de l'axe XX' et son 
extremite 92 chanfreinee fait saillie au-dessus de la face supeneure 50a 
du plateau. La plaque 54', correspondant a la plaque 54 de la figure 3, 

25 presente un alesage axial 94 qui est engage autour du manchon 90, 
celui-ci pouvant coulisser dans l'alesage 94. La plaque 54' comporte 
des rainures radiales 62' en nombre egal a celui des galets 48. Chaque 
rainure 62' a une extremite qui debouche dans l'alesage 94 et une autre 
extremite fermee 96. Dans chaque rainure 62' est monte un coulisseau 

30 98. Chaque coulisseau 98 est perce d'un orifice 100 destine a recevoir 
1'extremite inferieure 72 de l'axe de pivotement d'un galet. L*extremit6 
102 du coulisseau tournee vers l'alesage 94 est arrondie dans un plan de 
coupe vertical. 

Un ressort de rappel 104 est mont6 dans chaque rainure 62' entre 
35 le coulisseau 98 et 1'extremite fermee 96 de la rainure. Sous l'effet du 
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ressort 104, Textn§mit6 102 du coulisseau 98 fait saillie dans Tallage 
94 en venant en appui sur la partie biseautee 92 du manchon 90. 

La plaque supfrieure 64' a la meme structure que la plaque 
inferieure 54 1 avec ses rainures 66', ses coulisseaux 98' dans lesquels 
5 sont engag&s les extremites sup6rieures 70 des axes des galets 48 et ses 
ressorts de rappel 104\ Dans Talesage axial 94' est engage un poussoir 
106 pr&entant une extr^mite biseautee 108 sur laquelle les coulisseaux 
98* sont en appui. 

Utilisation du mode de realisation de la figure 6 du dispositif de 

10 pompe peristaltique est la suivante. Au repos les galets 48 sont 
repousses vers Taxe XX' par les ressorts 104 et 104 v . ^engagement de 
Tinsert 10 autour des galets est done tres facile. Lorsque Tinsert est 
presque totalement engage autour des galets 48, le poussoir 106 est 
enfonc6 dans Taldsage 94' soit manuellement, soit par Tinterm6diaire du 

IS couvercle de Tinsert s'il existe. Uenfoncement du poussoir 106 et 
Tenfoncement du manchon 90 dans Talesage 94 qui en resulte 
provoquent le repoussement des coulisseaux 98 et 98' dans leurs 
rainures par compression des ressorts 104 et 104'. Cela entraine 
Tecartement des galets 48. Cet ecartement se produit jusqu'a ce que les 

20 portions cylindriques du manchon 90 et du poussoir 106 soient au 
contact des coulisseaux 98 et 98\ Dans cette position, la distance entre 
les faces lat£rales 80 des galets est un peu inferieure au diam&tre de 
Tarbre38. 

Dans T£tape suivante, on procede k Tenfoncement du plateau 50 
25 et de Tinsert dans la cavitd 34 du boitier. Lors de cet enfoncement, la 
paroi laterale de Tarbre 38 repousse complement les galets 48 de telle 
maniere que ceux-ci viennent comprimer localement la conduite 22. 
La pompe est alors prete k etre utilisee. 

Comme le montre la figure 6a, de preference, a Tarret du moteur 
30 Tun des galets, le galet 48a sur la figure 6a a son axe de pivotement xpe 1 
qui est dispose dans le plan de symetrie AA du dispositif moteur, les 
deux autres galets 48b et 48c Itant disposes symetriquement par rapport 
au plan AA'. Compte tenu de la courbure du tube 22 dans Tinsert, cela 
fait que seul le galet 48a se trouve proche du tube 22 lors de la mise en 
35 place de Tinsert, les galets 48b et 48c s f en trouvant plus 61oign6. On 
comprend que Tengagement de Tinsert 10 autour des galets en est 
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facility. Ce positionnement particulier peut etre obtenu par la 
combinaisoo d'un capteur de position monte dans le boitier 32 d&ectant 
la position effective des galets, ce capteur commandant un 
fonctionnement limite du moteur pour amener le galet 48a dans la 
5 position voulue. 
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REVINDICATIONS 

1. Dispositif de pompe peristal tique, caract£rise en ce qu'il 
comprend : 
5 un premier ensemble comportant : 

- des moyens d'entrainement en rotation (36), 

- un arbre (38) entrain^ en rotation par lesdits moyens 
d'entrainement et prdsentant une extr6mit£ libre (40), 

- un boitier (32) presentant une cavitl (34) dans laquelle fait 
10 saillie Textr6mit6 libre dudit arbre, 

- une plurality de galets (48), chaque galet presentant un axe de 
pivotement et une face laterale (80) active de revolution autour dudit 
axe, et 

- des moyens de montage desdits galets comprenant : 

15 . un plateau (50) monte depla^able dans ladite cavity selon 

l'axe dudit arbre et pr&entant un orifice (52) apte a laisser passer 
1'extremite libre dudit arbre, 

. des moyens mobiles en rotation (54, 64) autour de la 
direction de l'axe dudit arbre par rapport audit plateau, lesdits moyens 

20 mobiles comprenant des moyens pour sensiblement immobiliser en 
translation lesdits galets par rapport audit plateau selon la direction de 
leurs axes de pivotement, pour maintenir l'axe de pivotement desdits 
galets parall&les audit axe de l'arbre, pour autoriser la rotation de chaque 
galet et pour guider en translation (62, 66) selon des directions 

25 rayonnantes les axes desdits galets ; et 

un deuxi&me ensemble inddpendant du premier comprenant : 

- une paroi (16) comportant au moins une portion cylindrique, et 

- une conduite tubulaire (22) deformable solidaire de la face 
interne de ladite paroi, 

30 par quoi, en engageant ledit deuxieme ensemble autour des galets du 
premier ensemble, la paroi laterale desdits galets vient au contact vers 
l'axe de rotation des moyens de montage de telle maniere qu'une partie 
de chaque galet soit disposee en regard dudit orifice, et 
par quoi, en enfon§ant lesdits moyens de montage dans la cavit£ dudit 

35 premier ensemble, rextremite libre dudit arbre p£n&tre a travers ledit 
orifice de telle mani&re que la paroi laterale de l'arbre en coopdrant avec 
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lesdits galets ecarte lesdits galets de l'axe de l'arbre selon les directions 
rayonnantes en provoquant l'ecrasement localise de ladite conduite 
tubulaire entre lesdits galets et ladite paroi dudit deuxieme ensemble. 

2. Dispositif de pompe selon la revendication 1, caractense" en ce 
5 que ladite cavite" (34) du boitier (32) du premier ensemble est 

sensiblement cylindrique de revolution autour dudit arbre et comporte 
un fond (42), en ce que ladite cavite comporte en outre des moyens de 
guidage en translation (34) dudit plateau selon la direction dudit arbre, 
et en ce que ladite cavite" est munie de moyens elastiques (78) interposes 
10 entre ledit fond et ledit plateau tendant a ecarter ledit plateau dudit fond. 

3. Dispositif de pompe selon Tune quelconque des revendications 
1 et 2, caracterise en ce que lesdits moyens de montage des galets 
comprennent une plaque (54) montee libre en rotation sur ledit plateau 
(50) autour de l'axe de 1'orifice (52) dudit plateau et munie d'un passage 

15 (60) en regard dudit orifice apte a laisser passer ledit arbre (38). 

4. Dispositif de pompe selon la revendication 3, caracterise" en ce 
qu'elle comprend n galets (48), cbaque galet presentant en outre deux 
faces d'extremite (74, 76) perpendiculaires a son axe de pivotement, les 
extremites (70, 72) dudit axe de pivotement faisant saillie hors desdites 

20 faces d'extremite. 

5 Dispositif de pompe selon la revendication 4, caractense en ce 
que ladite plaque (54) des moyens de montage comprend n moyens 
formant glissiere (62, 66) aptes a recevoir une extremity des axes de 
pivotement desdits galets, lesdits moyens formant glissiere s'etendant 

25 radialement par rapport a l'axe dudit passage. 

6. Dispositif de pompe selon l'une quelconque des revendications 
1 a 5, caracterise* en ce que 1'extremite (40) dudit arbre (38) est conique 
pour favoriser le passage dudit arbre entre lesdits galets (48) lors de 
l'enfoncement desdits moyens de montage dans la cavite. 

30 7. Dispositif de pompe selon l'une quelconque des revendications 

1 a 5, caracterise en ce que 1'extremite (40) dudit arbre (38) presente 
dans un plan de section axiale, un contour presentant un rayon de 
courbure allant en diminuant lorsqu'on s'eloigne de la partie cylindrique 
dudit arbre. 
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8. Dispositif de pompe selon i'une quelconque des revendications 
4 et 5, caractfrise en ce que la peripheric de la face d'extr6mit6 (76) de 
chaque galet, la plus proche dudit plateau, est chanfreinee (82). 

9. Dispositif de pompe selon Tune quelconque des revendications 
5 1 & 8, caract6ris£ en ce que lesdits moyens de montage comprennent en 

outre des moyens 61astiques (86, 104, 104 v ) tendant a rapprocher lesdits 
galets (48) du centre dudit plateau (50). 

10. Dispositif de pompe selon la revendication 5, caract6ris6 en 
ce que lesdits moyens de montage comprennent une contre-plaque (64, 

10 64*) solidaire de ladite plaque (54, 54') et parallSle k celle-ci, Iadite 
contre-plaque comprenant n autres moyens formant glissieres (66) 
destines k recevoir l'autre extremite (70) des axes de pivotement desdits 
galets (48). 

11. Dispositif de pompe selon la revendication 10, caracteris£ en 
15 ce que chaque moyen formant glissiere (62 f , 66') est muni d'un 

coulisseau (98, 98*) presentant un orifice( 100), les extremity (70, 72) 
des axes de pivotement des galets etant engages dans lesdits orifices, 
un moyen 61astique (104, 104 1 ) etant dispose dans chaque moyen 
formant glissi&re entre Textr6mit6 externe d'un moyen formant glissi&re 
20 et le coulisseau correspondant. 

12. Dispositif de pompe selon la revendication 11, caract6rise en 
ce que ledit premier ensemble comprend en outre des moyens formant 
poussoir (106) mobiles en translation par rapport a ladite plaque (54*) et 
ladite contre-plaque (64'), aptes a cooperer avec lesdits coulisseaux (98, 

25 98 1 ) pour provoquer un ecartement limits desdits galets (48) 
prealablement a 1'enfoncement des moyens de montage dans la cavit£ 
(34) dudit premier ensemble. 

13. Dispositif de pompe selon Tune quelconque des 
revendications 1 k 11, caract6rise en ce que ladite conduite tubulaire 

30 (22) a, en section droite, une forme elliptique. 
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FIG. 3 
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FIG. 5 



2719873 





6/6 



2719873 




FIG 7 



FR2808203 

Publication Title: 

Implantable drug infusion device with peristaltic pump using tube guides 
Abstract: 



Data supplied from the esp@cenet database - http://ep.espacenet.com 



This Patent PDF Generated by Patent Fetcher(TM), a service of Patent Logistics, LLC 



